PRACOWNIA PROJEKTOW ELEKTRYCZNYCH
INZ. ADAM BIELA

30-418 KRAKOW ul.ZAKOPIANSKA 9/707
tel./fax (012) 269-32-18
tel. (012) 266-65-22 wew.120
0601498245
ppe_biela@projekty-elektryka.krakow.pl
ppe_biela@pro.onet.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Obiekt : BUDYNEK ADMINISTRACYJNO-LABORATORYJNY
Adres : 32-050 Skawina, ul. Pitsudskiego 19
Stadium : Specyfikacja techniczna — zamienna
Instalacje elektryczne wewtnzne
Temat : podiczone do agregatugufotwdrczego
Branza : Elektryczna

Instytut Metali Niglaznych w Gliwicach
Oddziat Metali Lekkich
Inwestor : 32-050 Skawina, ul. Pitsudskiego 19

inz. ADAM BIE}

Uprawniony do sporz#4 /Z*a

projektéw, nadzoru i k wania
robotami efektrygZngmi
. i BPP Up. 226/7
inz. Adam Biela 30611 Krakéw, ul, Yfstoufnsw 1078
. el. 012684 54 71
Projektant : —nr upr. 220/78

Krakéw : maj 2017 r.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
DLA ROBOT REMONTOWYCH BRAN ZY
ELEKTRYCZNEJ

Instytut Metali Nie zelaznych w Gliwicach
Oddziat Metali Lekkich
32-050 Skawina, ul. Pitsudskiego 19




SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

1.2. Zakres stosowania SST

1.3. Zakres robot oblych SST

1.4. Ogolne wymagania dotygz robot

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatéw dla remontu instalaekeycznych wew. podtzonych do
agregatu

2.2. Materialy nie odpowiadge wymaganiom jalkkgiowym

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Prace przygotowawcze

5.2. Odpowiedzialn& wykonawcy

5.3. Roboty montaowe

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako

6.2. Zasady kontroli jakai robot

6.3. Badania i pomiary

6.4. Certyfikaty i deklaracje

6.5. Dokumenty budowy

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

7.2. Zasady oketenia ilcsci robot i materiatow

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu

8.3. Odbior czsciowy

8.4. Odbior ostateczny (koowy)

8.5. Odbidr pogwarancyjny po uptywiekojmi i gwarancji

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1 Ustawy

10.2. Rozporzdzenia

10.3 Inne dokumenty i normatywy

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:
SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyjikachnicznej (SST)aswymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robot zgaanych z remontem instalacji elektrycznych
wewretrznych podiczonych do agregatugatotworczego w budynku administracyjno-
laboratoryjnym Instytutu Metali Nieelaznych Oddziat Metali Lekkich w Skawinie przy ul
Pitsudskiego 19. Niniejsza specyfikacja uniemia specyfikag opracowan przez PPE w
marcu 2017

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST)dekumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt. 1.1.

Projektant sportdzapcy dokumentagj projektows i odpowiednie szczegotowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanychrenaprowadzé do niniejszej
standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnieniautislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i rolb@tzglkdniajpce wymagania

Zamawiajcego oraz konkretne warunki realizacji zadaniagkioi i robot, ktore s
niezkzdne do okréania ich standardu i jakoi.

Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpmie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robot i konstrukcjigbmeednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewni, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawiesdeadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki blaiosy i
monterskiej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikatiejmuj wymagania ogolne, wspolne dla
robot instalacyjnych obfych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (3ST
— CPV 45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne,
— CPV 45315300-1 — Instalowanie linii energetycznych,

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za ich zgodidaz
dokumentagj projektows, normatywami elektrycznymi i budowlanymi SST i @oéniami
Inspektora nadzoru.

1.4.1. Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja projektoosada opis, €¢ graficzr, i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczego6towsastinkach umowy.



1.4.2. Zgodnoéé robot z dokumentach projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkdeleimenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwakczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w
chatby jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

Wielkaci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST swazane za warti
docelowe, od ktorych dopuszczalmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementow instalacji mugz¢ jednorodne i wykazywazgodndé z
okreslonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lykamane roboty niedala zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i maj wptyw na niezadowalaga jakos¢ elementu
instalaciji, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy instalacji zdemontowane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowdek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania remontu Wykonawocglhie:
a) utrzymywa pomieszczenia w natgtym stanie ,
b) podejmowéa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniezsio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie IMN i wokot jego terenu oradde unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub whasriai spotecznej, a wynikagych ze skzenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w rastwie jego sposobu dziatania.

1.4.4. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca dlzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami na terenie budowy.

1.4.5. Ochrona wiasngci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za och¢anstalacji i uradze zlokalizowanych na terenie
Instytutu. Wykonawca zapewni wigwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
instalacji elektrycznych i ustlzen w czasie trwania remontu wymienianych instalaciji.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych lasjpWykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanysfikownikdw oraz kdzie z nimi
wspotpracowat, dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uzzkua
instalacji na budowie.



1.4.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawedde przestrzegaprzepisow dotycxcych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegoldoi wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoariaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni gbizie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaie,
socjalne oraz speki odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne).

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca drizie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robét instalacyjnych od daty rozpmia do daty odbioru
ostatecznego.

1.4.8. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy adminigtracj
panstwowej i samorgdowej, ktdre g w jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych prazepisow i wytycznych podczas
prowadzenia rob6t. Np. rozpadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/
sprawie bezpiecistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot bddoych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministradyri Polityki Socjalnej z dnia 26 wrgaa
1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow bezpiésit®a i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.
1650).

Wykonawca dlzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb agty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zroda uzyskania materiatow do wykonania instalacjielektrycznych
wewnetrznych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoreegoétowe informacje dotyaee,
zamawiania materiatéw i odpowiednie aprobaty tectme do zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru.

Materiaty i uradzenia elektryczne powinny spel@iymagania jakéciowe okrglone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i cegtiami.



2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakdéciowym

Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom jak@iowym zostaa przez Wykonawg
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kady rodzaj instalacji w ktérym znajdusgic nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sklad@waateriaty, do czasu gdyda one
potrzebne do robot instalacyjnych , wyikaeniowych i malarskich byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem i zawilgoceniem oraz zniszczezamrhowaty swaj jakosé i whasciwosé
do robdt instalacyjnych i byty dagine do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego skladowanianadw kzda zlokalizowane w olabie
terenu remontu w miejscach uzgodnionych z Inspektanadzoru i kierownikiem dziatu
administracji IMN. Magazyn natg zabezpieczyprzed kradzig.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jéli dokumentacja projektowa lub SST przewigojazliwos¢ zastosowania éhych
rodzajow materialtdw do wykonywania poszczegolnyementow robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastos@\amkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialuma@e by pazniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobogzany do aywania jedynie takiego sps i elektronarzdzi,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jgkerykonywanych robot. Sper uzywany
do robét powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem
typow i jakasci.

Liczba i wydajn&t sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej i wskazaniachgaktora nadzoru w
terminie przewidzianym umaw
Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi hadzoruikajmkumentdéw potwierdzagych
dopuszczenie spgi do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowdany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych
materiatow.

Kable i przewody, tablicTSZR21 oraz korytka kablowe nayeodpowiednio
zabezpiecz§ na okres transportu tak aby sie przemieszczaty w czasie jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Prace przygotowawcze

Przed rozpocgxiem robot wykonawca opracuje:
a) projekt organizacji robot instalacyjnych i momaych,
c) projekt montau korytek,

5.2.  Odpowiedzialnc¢ wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeoiet zgodnie z umoagMub kontraktem
oraz za jak&t zastosowanych materiatéw i wykonywanych robotichezgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspaktadzoru.

5.2.1. Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robotdda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaobwy,
dokumentacji projektowej, a ta& w normach i wytycznych normatywow bgamych.

5.2.2. Polecenia Inspektora nadzoru dotyaz realizacji rob6t drla wykonywane przez
Wykonawe; nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podziggonstrzymania
robét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rolétakiej sytuacji ponosi Wykonawca.

5.3.  Roboty montazowe branzy elektrycznej

5.3.1. Tablice elektryczne TSZR1, TSZR21, TS, RK i wlz-y

- monta aparaturydczeniowej o zdolngei zwarciowej 6kA w tablicach,

- monta wew. linii dla poddczenia tablic:

-- TSZR1 i TSZR2 wraz z TSZR21 — kable YKY5x16mni utozone w korytku,
-- TS — przew6d YDYo 5x10mmni utozone w korytku i pt,

-- RK — przew6d YDYo0 3x4mnf utozone w korytku i nt.

5.3.2. Instalacje elektryczne wewntrzne

a) podhczenie istnigjcych klimatyzatoréw

przewody YDYzo 3 x4mm?2 w korytku i w listwie ri@iennej
b) mont& listew n@ciennych szer, 315 mm



C) monta 2 przyciskOw wyidczenia paarowego

przewody HDGs 2 x1,5mm?2 w korytku i pt

d) roboty monterskie :

— monta& korytek kablowych o wysokoi 80mm i o szer 200mm oraz 400mm,

— demonta i powtérny monta stropu podwieszonego na dhigp28m. Strop wykonany z
ptyt 600x600mm.

5.3.3. Wiz dla podiaczenia istn. tablicy TB2

- monta aparaturydczeniowej o zdolngei zwarciowej 6ka w tablicy T-LAB,

- monta wew. linii dla podiczenia tablicy TB2 - wycofanie przewodu YDY 5x1®fn
utozony w istn. korytku i nt,

5.3.4. Wiz dla tymczasowego podiczenia istn. tablicy TSZR1

- monta wew. linii dla podiczenia tablicy TSZR1 - uenie tymczasowe przewodu
YDY zo 5x10mmi nt. Po przejczeniach tablicSZR1 i TSZR1 pekenie tymczasowe
zdemontowé.

5.3.5. linia kablowa dla podiaczenia zasilania rezerwowego tablicy SZR1
- monta linii kablowej pomgdzy SZR1 a agregatemapiotworczym - utaenie kabla
YKY zo 5x16mmi w ziemi nt.

5.3.6. Instalacje elektryczne wewntrzne

a) podhczenie istnigjcych klimatyzatoréw

przewody YDYzo 3 x4mm?2 w korytku i w listwie ri@iennej
b) monta listew n&ciennych szer, 315 mm

5.3.7. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym i ochrona przepgciowa:

- dostosowanie instalacji do wymogéw PN HD 6036

- ulazenie magistrali uziemiagej LgYzo 25mnf oraz uziemienia sztucznego p2
(ptaskownik Fe/Zn 25x4 + 2y fi20mm — w ziemi),

- monta w tablicach TSZR1 i TSZR2 ochronnikéw 1 + 2 st@pni

- projektuje si system TN-C.

5.3.8. Demontaze

- Naley zdemontowaistn. wlz-y tablic TSZR1, TSZR2 i RK,
- Naley zdemontowéistn. przewody zasilage klimatyzatory,
- Naley zdemontowaistn. rozdzieln zeliwna.



6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakdci

Do obowjzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienig@ake ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robét, mavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraitej
wykonanie robot zgodnie z dokumentggjojektowa, SST i wymogami brammwymi
dotyczicymi posiadania przez monteréw odpowiednich uprefivni
Program zapewnienia jakm winien zawieré:

: organizacj wykonania robot instalacyjnych w tym termin i spb prowadzenia robot,

_ wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,

wykaz 0osOb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegolnych
elementdw robot instalacyjnych i kablowych,

system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,

_ wyposaenie w aparatgri urzadzenia do pomiarow i badlanstalacji elektrycznych i kabli,
Sposob i procedgmpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, legalizacja i sprawdzanie

urzdze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow adeen oraz montau.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakaosci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systemntradin wiaczapc w to personel, spgk
i zaopatrzenie.

Wykonawca &dzie przeprowadzgpomiary i badania materialtdw zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem hadaterialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary elektryczne

Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i
wytycznych branowych — elektrycznych
a) Nalezy wykona& pomiary:
- stan izolacji przewodow i kabli,
- skuteczné¢ ochrony przed poganiem,
- rezystancji uziemienia sztucznego p2.

b) Nalezy wykona badania:
- obwodow 1 i 3 fazowych,
- wytacznikow ré&nicowo-padowych.



Przed przysgpieniem do pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektwaedzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaruRbfyawca przedstawi naspiie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazuicy, ze zapewniono zgod§b z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wihasciwych przepisow i informaciji o ich istnieniu zgadrz rozporadzeniem MSWiA z 1998
r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaj deklaragt zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

a) Polslg Normy

b) aprobat techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaiskiej Normy,
) znajduj sig w wykazie wyrobdw, o ktorym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).

3. bezwzgtdnie certyfikaty zgodnii winny posiada n/w uradzenia:
aparaturadczeniowa o zdolniei zwarciowej,

tablica TSZR21 oraz ochronniki przepiowe,

kable i przewody.

6.5. Dokumenty budowy

A) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robot instalacyjno-monterskichm@iy wykonanych robot
przeprowadza sisukcesywnie w jednostkach prayjch w kosztorysie.

B) Pozostate dokumenty budowy

a) protokoty przekazania terenu remontu,

b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
c) protokoty i szkice z pomiarow,

d) protokoty z bad@aobwoddw,

e) protokoty odbioru robét elektrycznych,

C) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty remontudala przechowywane na terenie IMN w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot dmlzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poamaigniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robaot i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru eda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdibrobdt podanych w kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. 8dne dane
zostam poprawione wg ustatelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robétetzie
przeprowadzony z €&tcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie ok&onym w umowie.

7.2. Zasady okrelania ilosci rob6t i materiatdw

Zasady ok&ania ilasci robot podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych
lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oktenymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej w przedmiarze robét.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urglzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolgiab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagag bada atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkiairzadzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robaét.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalenosci od ustalé umownych, roboty instalacyjne podlegajastpujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu (kcowemu),
d) odbiorowi po uptywie okreswkojmi,
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu @maji.



8.2.  Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tio
wykonywanych robot oraz ikai tych robot, ktére w dalszym procesie realizatgigra
zakryciu tj. przewody utone pod tynkiem, korytka uktadane w ista@jm stropie
podwieszonym, utgenie kabla i uziemienia w wykopie.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie ulwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagélnego pogpu robdét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowé¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca powiadomienie
Inspektora nadzoru. Odbioedrie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolbwdi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Jakéc i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw pomiaréw, i w konfrontacji bklimentacj
projektows.

8.3.  Odbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét (np. monta,
korytek, wew. linii zasilggcych, aparaturyatzeniowej oraz tablicy TSZR21 itd.). Odbioru
czesciowego robot dokonujesitla zakresu robot okflenego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odhbiolodgt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (kaicowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenéezywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do zakresu (fa) oraz jakdci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawg powiadomieniem kierownika administraciji.

Odbidr ostateczny robot ngstw terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru #ekenia robot i przygcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komigjanaczona przez Zamawiagpgo w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafiapomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z dokumentagjrojektows.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisjpozna si z realizacj ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow exiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoigih i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét @agowych lub robét
uzupetniagcych w poszczegolnych elementach instalacyjnychig@a przerwie swoje
czynngci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komigg jaka¢ wykonywanych robét w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektows
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbastatecznego robot, spadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:
1. dokumentagj powykonawca, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot.
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@akumentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
3. protokoty odbiorow robét ulegajych zakryciu, zakopaniu i zanilajch,
4. protokoty odbiorow agciowych,
5. kshzki obmiarow (oryginaty),
6. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badastalacji elektrycznych, linii kablowej i
uziemienia sztucznego,
7. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodngi wbudowanych materiatow i uydzer oraz
certyfikaty na znak bezpieazstwa,
8. udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robat.
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae lxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@Eggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robatipetniagcych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5.  Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rgkojmi i gwaranciji

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okreglajmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robot zwazanych z usugtiem wad, ktore ujawaisie w okresie ¢kojmi i
gwarancji.

Odbidr — po uptywie okresgkojmi — pogwarancyjny dérizie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzginieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior
ostateczny (kacowy)”.



9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykaaa jednost&
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagego w
dokumentach umownych.

Dla robo6t wycenionych ryczaltowo podstaptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe; i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lumagrodzenie ryczattowetizie
uwzglkdniat wszystkie czynnéei, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdidy obejmowa:

robocizrg bezpdredni wraz z narzutami,

wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosayaewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprgtu wraz z narzutami,

koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,

podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami, ale z wytzeniem podatku

VAT.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgedn@lity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pfn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamopiblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyboractidwdanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochrorze@wpaarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorzZenieznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pézn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochigwaglowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pézn. zm.).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 20— w sprawie systemow
oceny zgodn&i wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczangowaniem CE (Dz.
U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie oké&enia
polskich jednostek organizacyjnych upawenych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trytbuudzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U.
Nr 209, poz. 1780).



— Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@gwrzeénia 1997 r. — w sprawie
0golnych przepisow bezpieadmtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowtdngDz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecstea i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. — w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-aytkowego (Dz. U. Nr
202, poz. 2072).

10.3. Inne dokumenty i normatywy

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowtmontaowych (tom 1, 11, 111, 1V,

V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowth Instytut Techniki Budowlanej,

Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i &tatji, Centralny Grodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszav2g)01.

10.3.1.Dyrektywy UE

1. Nr 73/23/EWG — w sprawie zasadniczych wymagdka sprztu elektrycznego

2. Nr 89/336/EWG — w sprawie dokonywania oceny zgédnaparatury z zasadniczymi
wymaganiami dotycymi kompatybilnéci elektromagnetycznej oraz sposobu jej
oznakowania

3. Nr 2004/2008/WE — niskonagmiowe wyroby elektryczne

4. Nr 93/68/EEC — kompatybilr$é elektromagnetyczna

10.3.2.Ustawy i zarzmdzenia

1. Prawo budowlane z dnia 07.07.1994 r. — wrazznip{szymi zmianami.

2. Prawo energetyczne z dnia 10.04.1997 r. — wiaZiejszymi zmianami.

3. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie — wraz z
pbzniejszymi zmianami.

4. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietniaG3r. w sprawie dokonywania
oceny zgodngci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dogggmi kompatybilngci
elektromagnetycznej oraz sposobu jej oznakowanza (Dz dnia 22 maja 203 r).

5. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spaeej z dnia 12 marca 2003 r.
w sprawie zasadniczych wymagdla sprztu elektrycznego (Dz. U. nr 49, poz.414).

6. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 16.06.2003 r. w
sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektow budowlanych i teye
(Dz. U. nr 121 poz. 1138).




7. Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 .VI. 2010 r.
(Dz. U. Nr 109 poz. 719 ) w sprawie ochrony przgumgarowej budynkéw, innych
obiektéw budowlanych i terenéw. Rodzaj obiektowktarych istnieje obovazek
stosowania instalacji elektrycznych dla celéwaowych.

10.3.3.Wykaz norm dla branzy elektrycznej

1.PN-IEC 60364-1:2000 — Instalacje elektrycznyclekiach budowlanych —Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe
2.PN-IEC-3:2000 - Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych — Ustalenia
0golnych charakterystyk
3.PN-HD 60364-4-41:2007 — Instalacje elektrycznebiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpiatsteva — Ochrona przeciwpaeniowa
4.PN-IEC 60364-4-42:1999 — Instalacje elektrycznebirektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpiatsteva — Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego
5.PN-IEC 760364-4-43:1999 — Instalacje elektrycanabiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpiatstera — Ochrona przedgatem przegzeniowym
6.PN-IEC 60364-4-47:2001 — Instalacje elektrycznebrektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpietsteva. Stosowanigodkéw ochrony dla
zapewnienia bezpieazstwa. Postanowienia ogdlrérodki ochrony przed
poraeniem padem elektrycznym.
7.PN-IEC 60364-4-44:1999 — Instalacje elektrycznebrektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpiatsteva — Ochrona przed przepiami
atmosferycznymi lumtzeniowymi.
8.PN-IEC 60364-4-444:2001 — Instalacje elektrycenabiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpiatsteva. Ochrona przed przepiami. Ochrona
przed zaktoceniami elektromagnetycznymi (EMlnstalacjach obiektéw
budowlanych.
9.PN-IEC 60364-4-473:1999 — Instalacje elektrycenabiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpiatsteva — Stosowanigodkow ochrony
zapewniajcej bezpieczestwo —Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.
10.PN-INC 60364-4-482:1999 — Instalacje elektrycangbiektach budowlanych —
Ochrona dla zapewnienia bezpigtsteva — Dob6krodkow ochrony w zalanosci od
wplywow zewwtrznych. Ochrona przeciwparowa.
11.PN-IEC 60364-5-52:2002 — Instalacje elektrycangbiektach budowlanych —
Dobor i montawyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
12.Instalacje elektryczne w obiektach budowlanydobdr i monta wyposaenia
elektrycznego. Aparaturgckeniowa i sterownicza.
13.PN-IEC 60364-5-54:1999 — Instalacje elektrycamgbiektach budowlanych —
Dobor i montawyposaenia elektrycznego — Uziemienia i przewody ochronne
14.PN-IEC 60364-5-56:19999 — Instalacje elektryozmzbiektach budowlanych —
Dobor i montawyposaenia elektrycznego — Instalacje bezpiéstea.



15.PN-IEC 60364-5-534:2003 — Instalacje elektryozrzbiektach budowlanych —
Dobor i montawyposaenia elektrycznego. Olgialnasé pradowa dtugotrwata
przewodow.

16.PN-IEC 60364-5-534:2003 — Instalacje elektryozmzbiektach budowlanych —
Dobor i montawyposaenia elektrycznego — Ugdzenia do ochrony przed
przepgciami.

17.PN-IEC 60364-5-548:2001 — Instalacje elektryozmzbiektach budowlanych —
Dobor i montawyposaenia elektrycznego. Uktady uzienyeg i pohczenia
wyrownawcze instalacji teleinformatycznych.

18.PN-IEC-6-61:2000 — Instalacje elektryczne w ktaieh budowlanych —
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze.

19.PN-IEC 60364-7-706:1999 — Instalacje elektryozmzbiektach budowlanych —
Wymagania dotyeze specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagadotycace
uziemia instalacji uradzen przetwarzania danych.

20.PN-HD 60364-7-701 — Instalacje elektryczne wektzich budowlanych @&
7-701: Wymagania dotygze specjalnych instalacji lub lokalizacji — Pomezenia
wyposaone w wang lub natrysk.

21.PN-HD 60364-6:2007 — Instalacje elektryczneieipi napicia. Czs¢ 6:
Sprawdzenie.

22.PN-76/E-05125 i SEP SEP-E-004 — linie kabloweldwa.
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